ACOPLAMENTOS FLEXIVEIS
mopeLos: AC28 - AC42 - AC60

e

Os acoplamentos flexiveis HDA sao com-
postos de apenas trés elementos:
- Duas engrenagens com dentes de perfil

CARACTERISTICAS PRINCIPAIS

- Desalinhamento angular maximo + 2°

especial e uma luva externa em resina - Desalinhamento paralelo maximo £ 1mm

superpoliamidica, oferecendo o méaximo de

vantagens em sua utilizagao.

- Nao requer lubrificacé@o

- Montagem simples e rapida

- Baixo nivel de ruido
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TABELA 1 - DIMENSOES
G H PESO
MODELO A B C D E F DMAXIMO DPILOTO (GRAMAS)
AC28 84 40 4 38 44 66 28 12 980
AC42 88 42 4 52 60 90 42 15 1850
AC60 134 65 4 66 94 138 60 19 6700
TABELA 2 - CARACTERISTICAS TECNICAS
TORQUE (Kgm N/ n ( HP/RPM HPwmAXx. (FS=1)@RPM
MODELO - ( ) ; ( ) MRAZMO
MAXIMO | NORMAL(*) | MAXIMO | NORMAL(*) 1200 1800 3400

AC28 6,30 3,15 0,0087 0,0044 10,4 15,6 29,6 5000

AC42 12,53 6,27 0,0175 0,0088 21,0 31,5 59,5 5000
AC60 45,00 22,50 0,0628 0,0314 75,3 113,0 2135 4000

(*) NORMAL - Fator de Servigo = 2
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ACOPLAMENTOS FLEXIVEIS
mopeLos: AC28 - AC42 - AC60

TABELA 3 - QUADRO DE APLICACAO
Poténcia instalada maxima em aplicacGes com fator de servigo =2

MOD RPM 900 1200 1800 3600
AC28 ATE 4 HP ATE S HP ATE 7,5 HP ATE 15 HP
AC42 ATE 7,5 HP ATE 10 HP ATE 15 HP ATE 30 HP
AC60 ATE 28 HP ATE 37 HP ATE 56 HP ATE 113 HP

ESCOLHA DO ACOPLAMENTO

1- CALCULO RAPIDO

a) Verificar se o torque, ou a relagdo N/n, ou a poténcia na
rotacdo necessaria séo inferiores aos valores da Tabela 2.
b) Certificar-se que as engrenagens do acoplamento esco-
Ihido permitem o furo requerido pela aplicagéo.

2-CALCULODA POTENCIA

a) Definir a poténciainstalada.

b) Determinar o tipo de motor e o correspondente fator de
servico ( Tabela 4).

c) Caso necessario, corrigir o fator de servico de acordo
com as condi¢cBes especiais ( Tabela ).

d) Multiplicar a poténcia instalada pelo fator total de servico
(Tabela 4 + Tabela 5) obtendo-se a poténcia de projeto.

e) Escolher um acoplamento capaz de transmitir a poténcia
de projeto dentro da rotagéo necesséria.

f) Verificar se o acoplamento permite a furagcéo requerida.

TABELA 4
CLASSES DE MOTOR - FATOR DE SERVICO - (ES.)

Classe | - Fator de servi¢o 1,5:

« motor de corrente continua em derivacao

« motor de combustéo interna de 8 cilindros

» motor trifasico com ligacdo estrela-triangulo

Classe Il - Fator de servi¢o 1,7:

« motor assincrono

« motor de combustéo interna de 6 cilindros
» motor trifdsico com ligacéo direta

Classe lll - Fator de servigo 2,0:

« motor de corrente alternada monofasico
« motor de corrente continua em série

« motor hidraulico

TABELA 5 - CONDICOES ESPECIAIS

a) Bombas e compressores alternativos, usar fator adi-
cional de servigo de 0,30.

b) Uso continuo, usar fator adicional de 0,20.

c) Laminadores, usar fator adicional de 0,10.

Exempilo:

Uma bomba hidraulica de 20 I/min com 100 atm. de pres-
séo acionada por um motor elétrico assincrono de 4 polos
(1760 rpm).

1. Poténcia instalada.

_ Qxp . 1 _20x100 1 _
HP="2425 9 = “a425 *085

HP= 5,32

2. Da Tabela 4 - Classe II, para motor assincrono tiramos
fatorde servicode 1,7.
3. DaTabela 5 parabombas tiramos o fator de servi¢o 0,3.
4. Fator de servicototal=(1,7+0,3)=2,0.

Logo a poténciatotal = 10,64HP e 1760rpm (4pdlos).
5. Pelas Tabelas 2 e 3 verificamos que o acoplamento é o
AC28.
6. Deve-se agora verificar se 0 eixo do motor elétrico é
compativel com o furo maximo, que pela Tabela 1 é de
28mm.




